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ASCIl import do modelu

* Co moze zawierac plik ASCII?

* Rozne sposoby importu punktow:
— Z 0g0Ing definicjg

— Z pojedynczg definicjg

— Z filtrem
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£Znaki rozazeiajace Kolumny

M Karta
[ Spacia
[ Srednik

[] Przecinek
[ Inny:

Wspélrzedna pdlnocna Wspdlrzedna wschodnia Wzniesienie
€64239593.
€423951.
€423990.
6423986.
€423983.
€4233%82.
€423980.
€423977.
6423979.
€423980.
€423383.
€423986.
6423988.
€4239%92.
€423987.
€423384.
€423983.
€423980.
€423976.
€42397s.
€423973.
€423972.

5684645.
5684644.
5684644.
5684643.
5684644.
5684643.
5684643.
5684660.
5684661.
5684661.
5684663.
5684664.
5684664.
5684665.
5684685.
5684684.
5684684.
5684684.
5684684.
5684683.
5684683.
5684705.

SAR4TNS 7

98
5

L]

£42239723

92

Upcye Kolumny

Kwalifikator tekstu:

[

Kolumna poczatkowa dla va'q 1

[~ Ignoruj nastepujace po sobie znaki rozd:  Kolumna poczatkowa dla pol{ 1

157.
157.
157.
157.
187.
157.
1s6.
156.

188 ¢

88S
771
928
961
936
709
866
958

Importuj geometrie

Importuj geometrie pozioma z pliku Ascii
Importuj punkty poziome z pliku Ascii
Importuj geometrie pionowa z pliku Ascii

Eksportuj geometrie

Bentley



Pomiar, dziennik polowy

f‘ Wczytaj dane - X
| | L} Y 4 L ]
¢ CO mOze ZaWIeraC pllk ASCI I? Dziennik polowy A~
. ’ Wskaz dziennik polowy v
* Import obiektow wedtug kodu
Wczytaj ~
» Kod pola, kod powigzania, kody kontrolne Typ Tearoueic
ataFile
. . . TrimbleLink
- Ustawienie automatycznego tworzenia terenu — .
QL.
:J Szczegbty pomiaru - X I;s;'s.v'u:"&.f:ssm e ole v
=] Lista elementow % Centrum komunikatw i B N Deepascwe
Nazwa Wyswietlanie Kod pola Kod powigzania Strefa Opis Atrybuty modelu ... 4 ¥ [ Default
3 1 Falsz DEFAULT Brak 2 Okresl wg definicj... Z . R
2 Falsz DEFAULT Brak 2 Okresl wg definicj... ‘ - F)Z'e_f]n'k' PO
3 Falsz DEFAULT Brak 2 Okredl wg defini... <49 9 o
4 Falsz DEFAULT Brak 2 Okresl wg definigy... v "% Pliki danych
5 Falsz DEFAULT Brak 2 Okresl wg definicj... v ¥4 WSZYSTKIE obiekty punktéw
6 Falsz DEFAULT Brak 2 Okresl wg definicj... v L WSZYSTKIE obiekty liniowe
7 Falsz DEFAULT Brak 2 Okresl wg definic;... v % WSZYSTKIE Punkty Osnowy
8 Falsz DEFAULT Brak 2 Okresl wg definicj... v %% WSZYSTKIE Stanowiska
9 Falsz DEFAULT Brak 2 Okeresl| wg definicj... v % WSZYSTKIE obserwaci
in Eslow NEEAINT Resl 2 Nlradl wn Aafimini V. - r\‘aqe
< > v Yy Filtry
Wiersz: 1 284 | b M v ) Pliki multimedialne
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Adnotacja punktow

 I[mport tekstow, umiescic etykiete, adnotacja elementu lub modelu
- Zastepowanie grupy adnotacji

Produkcja rysunku Rysunek Narzedzia Wspéipracu) Widok Pomoc

ABC
A AN AP A A
/" Ar At AA . |
, , Jmieé¢ Umieé¢ Umieéé Edytuj  Zmien A Modut Adnotacja Adnotacja

4% Dodajadnotacje d...  — X lLwage etykiete tekst tekst atrybutytekstu /~ * nadawania etykiet.. €lementu~ modelu rysunku~

Parametry -~ Uwaai Tekst [ Etykiety M Adnotacje M

Wszystkie elementy w modelu [ ]

e 4 Analizuj Edycja Teren Geometria Produkcja rysunku Rysunek Narzedzia Wspéipr

Zastap grupe adnotacji ™

Grupa adnotacji | k o 1 '_,j Nazwy Opisy lkony

Kody polowe Ustawienia
Wybér ..., Raport Qdéwiez|Media| Wszystkie Adnotacje - A - ,
elementu i.i ~ X adnotacje  VBA Rzedne Obserwacje

Wyboér Widok Adnotacje Wyréznienia

WWW.BENTLEY.COM | © 2022 Bentley Systems, Incorporated Bentle Uu
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ASCII import
a) ASCIl import do modelu
b) ASCII import definicji objektow
C) ASCII import definicji objektow z filtrem
d) Pomiar, dziennik polowy
e) Adnotacje
Tworzenie modelu terenu
a) ASCII import jako teren
b) Z elementow
C) Filtr graficzny
d) Pomiar

_/
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ASCIl import jako teren

* Prosto 1 szybko

Kolumny

Tryb podstawowy - Zdefiniuj kolumny w importowanym pliku.

Format pliku
Kolumny
Filtry

Opcie

Opcie
(® Separatory rozdzielajace
O Ustalone szerokosci

PRSP FOWE

Utwoérz przez interpolacje tekstu
Utwérz model terenu z pliku Ascii
Utwérz z chmury punktéow
Utwérz wyciety model terenu
Utwoérz ztozony model terenu
Utworz delte

Utworz powierzchnie alternatywne korytarza

Typ obiektu: Linia podzialtu U ; del ; k ekt
e T tworz model terenu z siatek projektu
Znaki rozdzielajgce kolumny Opcje kolumny
[ Karta [] Przecinek Kuzlifikator tekstu: [ ]
[ Spacja [ Inny: :] Kolumna poczatkowa dla MG
[] Srednik [ Ignoruj nastepujace po sobie znaki rozd:  Kolumna poczatkowa dla polD
Przeskok Wspdlrzedna pdlnocna Wspdlrzedna wschodnia Wzniesienie A
1 5684645.98 €4239593.52 157.888
2 5684644.5 6423991.28 157.771
3 5684644.18 6423950.03 157.928
4 5684643.78 6423986.98 157.961
s 5684644.34 €423583.€7 157.936
€ 5684643.79 €4235982.42 157.709 >
Anulyj < Wstecz Dalej > Koniec

WWW.BENTLEY.COM | © 2022 Bentley Systems, Incorporated
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Z elementow

* Prosto i szybko, tatwo

4 Przegladarka raportow Bentley Civil - C:\L H ocal \RP |
ik Narzedzia
b Cant - X
I Civil Terrain Geometry Point Report
4 CivilGeometry
Aquaplaning.xs| Report Created: Wednesday, February 23, 2022
Time: 4:07:19 PM
GeometryPointsASCIl_CommaDelimited.xs!
GeometryPoints_FeatureNoPath.xs! N4
HorizontalAlignmentArea.xs! Pf"’.eﬂ' Dok
HorizontalAlignmentChecklntegrity.xs! Description:
HorizontalAlignmentControlLineDataTable.xs! Baseline (Active)
HorizontalAlignmentCurveDataTable.xs! Alignment:
HorizontalAlignmentCurveSetReview.xs! File Name: Cd” Kt Hed'se‘P i
HorizontalAlignmentEventPointList.xs! OOMISSIenia PURKIOW. S
HorizontalAlignmentintervalXYZ.xs! Last Revised: 2/23/2022 15:19:57
HorizontalAlignmentLength.xs! Input Grid Factor: Note: All units in this report are in meters unless g
HorizontalAlignmentReview.xs!
HorizontalAlignmentReviewASCllxs! R y
HorizontalAlignmentReviewWithPlxs! Point_ Feature Northing  E
HorizontalAlignmentStationEquations.xs! 1000  Point\Existing\Roadway\E_Road_Sample_Point 100.000 1
HorizontalAlignmentToTIW.xs!
HorizontalAndVerticalAignmentReviewssl 1001 Point\Existing\Roadway\E_Road_Sample_Point 105.000 1
HorizontalElementsTable.xs! 1002 Point\Existing\Roadway\E_Road_Sample_Point 110.000 1
HorizontalElementsTableSimplified.xs| 1003  Point\Existing\Terrain\E_Terrain_BoreHole 112.000 1
HorizontalElementsXYZ.xs! s
HorizsntaageessionBointsSiewkont 1004 Point\Existing\Terrain\E_Terrain_BoreHole 108.000 1
HorizontalRegressionPointsReview.xs! 1005 Point\Existing\Terrain\E_Terrain_BoreHole 102800 1
SettingOutTable.xs! ]
S OWTableDeecionsod 1006 Point\Existing\Roadway\E_Road_Sample_Point 108900 1
Traversexs! 1007  Point\Existing\Roadway\E_Road_Sample_Point 117.400 1
TraverseCurveASCll.xs! 1008 Point\Existing\Roadway\E_Road_Sample_Point 16700 1
e 1009 Point\Existing\Terrain\E_Terrain_Tree 105200 1
TraverseEditASCllxs! 1010 Point\Existing\Terrain\E_Terrain_BoreHole 103300 1
TraversePoints.xs| 1011 Point\Existing\Terrain\E_Terrain_BoreHole 104900 1
VerticalAlignmentCheckIntegrity.xs! <
1012 Point\Existing\Terrain\E_Terrain_BoreHole 10509 1
1013 Point\Existing\Roadway\E_Road_Sample_Point 14800 1
VerticalAlignmentPointsXY.xsl
kst 1014 Point\Existing\Roadway\E_Road_Sample_Point 112080 1
VerticalAlignmentReviewASCllxs! 1015 Point\Existing\Roadway\E_Road_Sample_Point 106020 1
VerticalAlignmentReviewXY.xs! 1016 Point\Existing\Roadway\E_Road_Sample_Point 104520 1
VerticalAlignmentSightDistanceReview.xs! .
VerticalAlignmentToTIW.s! 1018 Point\Signage\Stop Sign 99.880 9
VerticalRegressionLiftsNLowers.xs! 1019 Point\Signage\Stop Sign 99.500 9
VerticalRegressionPointsReview.xs! 1020  Point\Existing\Terrain\E_Terrain_BoreHole 100500 1|
I CivilSurvey o |
~
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do adnotowania

Parametry
Typ obiektu Punkt
Metoda krawedzi Brak

Cecha

Definicja obiektu Proposed Triangles
Nazwa DT

Bentley



Filtr graficzny

» Szczegolne warstwy lub definicje objektu
» ustawienia w dgnlib

WWW.BENTLEY.COM

© 2022 Bentley Systems, Incorporated

_ Model OpenRoads
Q@

wyszukiwanie LR

4 & teren_z-odniesienia-punktow.dgn (Default)
7 Geometrie
4 % Modele terenu
4 <, Proposed Triangles
4 Ryor
= GraphicFilter: punkty
fﬂ Korytarze
€\ Szablon liniowy
A Szablony powierzchni
2k Komérki Civil
@ Przechyika
» Przechytka toru
/" Geometria liniowa
2 Elementy liniowe 3D
¥ Punkty
D> <y Modele odniesienia
Q; Sekcje analizy widocznosci
Q Poslizg hydrodynamiczny
ff ConicSlope

> BB Uktad lokalizacji

& Indeks arkuszy

Bentley



Pomiar

&4 Szczegéty pomiaru = X
= Lista elementéw 4}, Centrum komunkatow 1 A
= ol (WG [ [P e [ iy |Gt i [l [Enin | Ob|ekty punktow
39y Prawda | SCNTL | Brak 2 | Okresl wg definigj... 607336.30m 538861.59m 180.06m
39X Prawda |senTL Bk [2 | Okresdl wg definic... 6069139%m 53887303m 19460m E
.39-2 Prawda SCNTL Brak 2 Okresl wg definicj... »607732,1&'\ m533646.30n 163.48m | E
33 Prawda [sentL Jbak —— : : - ‘ -
1207 Prawda i3 b | K Szczegsly pomianu -
1209 Pranda |SHLDR Sat | [Z] Lista slementow | 1}, Centrum komunikatéw
1210 Prawda EOP Start
1211 T [SELDRI jsm Mame Display Field Code Zone Description Temain Model At...  Attibutes Pair Length Data File Name VBA Macro Figld Book ™
1212 Prawda SHLDR? sat | [P |SHLDR Prawda SHLDR 3 Okresl wg definici... 16.28m BWC-22 RW5 Field Book
1213 Prawda | op2 |Stat EOP Prawda EOP 3 Okresl wa definici 16.59m BWIC-2e RW5 Field Book
12t Fronda i Jat SHLDR1 Prawda SHLDRI 3 vomiar -
1215 Pranda |sHLOR3 st
1216 Prawda |sHLDR1 Bk FHLETE Prawda SHLDR2 3 Q QL.
1217 Prawda [EoP1 Brak EOP2 Prawda EOP2 3 prre— Plo v
1218 Prawda SHLDR3 Stat EOP3 Prawda EoP3 3 =
| “ [ Dane pomiarowe
1219 s |eoP3 forck SHLDR3 Prawda SHLDR3 3 £
1220 Prawda EOP Brak v [ Default
— = B e SHLDR3 1 Prawda SHLDR3 k| s B ) Doy
2 nn W
:N. TP e SHLDR 2 Prawda SHLDR 3 Ziennik polowe
iersz: z v B
EOP 3 Tak EOP 3 “ @ Field Book 1
EQPT Prawda EOPT 3 > v P Plikidanych b
SHORTT |Prawda SHLDRT 3 .
o
SHLDR22 Prawda SHLDR2 3 v #pp
EOP23 Prawda EOF2 3 v *71p
EOP34 Prawda EoP3 3 vl #sw
SHLDR3 5 Prawda SHLDR3 3 v R
FOPY Prawa FriPg k] v #'pNT
£
v @' BRGA
Wierszz [4 4 |1 z585 | b M P
v #GRL
v/ @' pwy
v @ csL
. . . v ' gDIT
Find Training v werom
v #"ENCE
(bentley.com) 2w o
v #'BRGR
Survey! o e
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Obiekty liniowe

Bentley


https://learn.bentley.com/app/Public/BrowseLearningPaths?aftkn=0d24754d-7b78-4bfe-bec2-14443b18488b&productLineId=26142&productId=2515&searchkey=Survey&searchByLearningpath=true

Pytania | odpowiedzi
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